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ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

~Rozbudowa skrzyzowania drogi krajowej nr 77 z drogami powiatowymi nr
1012R i 1017R w miejscowosci Zaleszany”
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wraz z obiektami, ktére
zostang wykonane w ramach zadania pn. ,Rozbudowa skrzyzowania drogi krajowej
nr 77 z drogami powiatowymi nr 1012R i 1017R w miejscowosci Zaleszany”.

1.2. Zakres stosowania STWiIiORB

STWIORB stanowig cze$¢ Dokumentéw Kontraktowych i nalezy je stosowac przy
wykonywaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.3.

1.3. Zakres Robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie przebiegu
trasy rozbudowy skrzyzowania drogi krajowej nr 77 z drogami powiatowymi nr 1012R
i 1017R oraz pozostatych drég i obiektédw inzynierskich.

Zakres robot pomiarowych obejmuje:

- zatozenie sytuacyjnej i wysokosciowej osnowy realizacyjnej,

- zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty i ich ochrona oraz oznakowanie
w sposob utatwiajacy ich lokalizacje i ewentualne odtworzenie,

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtéwnych osi trasy gtéwnej
i pozostatych drég oraz innych obiektéw towarzyszacych objetych tym
zadaniem/opracowaniem,

- wyznaczenie granic pasa drogowego (po uprawomocnieniu sie decyzji ZRID),

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami wg potrzeb,

- oznaczenie pikietazu w sposéb trwaty oraz odtwarzanie uszkodzonych punktow
pikietazu roboczego na biezgco do konca okresu realizacji robdt,

- wyznaczenie i uzgodnienie z witascicielami nieruchomosci zjazdéw do przylegtych
nieruchomosci,

- przeniesienie punktow istniejgcej osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej,
kolidujacych z rozbudowg drogi, poza granice robot ziemnych,

- okazanie granic wiascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,

- opracowanie operatu technicznego dla pasa drogowego,

- koszty ewentualnego odtworzenia istniejgcej osnowy geodezyjnej zniszczonej
w wyniku dziatan Wykonawcy,

- geodezyjne wznowienie punktdéw granicznych pasa drogowego,

- zastabilizowanie granic pasa drogowego betonowymi punktami granicznymi
z krzyzem na gérnej poziomej Sciance i Swiadkami znakéw granicznych wraz
Zz opracowaniem mapy z zaznaczeniem kilometraza (co 200m) oraz zestawienie
z wykonanej stabilizacji w wersji elektronicznej (pkt. 5.8 - materiaty dla
Zamawiajgcego).

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.
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Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja wykonana
zgodnie ze specyfikacjg na projektowanie SP.30.40.00.

Swiadki znakéw granicznych ,Pas Drogowy” (zelbetowe) - stupy do oznaczenia
punktow granicznych pasa drogowego, zgodnie ze specyfikacjg na projektowanie
SP.30.30.00.

Pozostate okreslenia podstawowe - sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace Roboét

Ogdlne wymagania dotyczgce Robdét podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania
ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STWIiORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.1. Rodzaje materiatéw

Do oznaczenia punktow gtownych trasy nalezy stosowad paliki drewniane, prety stalowe
lub rury metalowe o dtugosci ok. 0,50m, do oznaczenia pozostatych punktéow nalezy
stosowac paliki drewniane o dtugosci ok. 0,30 m, a do utrwalenia punktéw w istniejacej
nawierzchni nalezy stosowac bolce stalowe o $rednicy 5mm i dtugosci 0,04-0,05 m.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z
rozporzadzeniem [3.5].

Do stabilizacji oznaczenia roboczego pikietaza trasy, poza granicg pasa robodt stosowac
pale drewniane z tabliczkami. Wymiary tabliczek nalezy tak dobra¢, aby opis roboczy
pikietaza trasy byl czytelny z przylegtego pasa robdér. Wymiary tabliczek uzgodnié z
Inzynierem Kontraktu.

Do oznaczenia granic pasa drogowego nalezy stosowac materiaty zgodne ze specyfikacjq
na projektowanie SP.30.30.00.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIiORB D-M.00.00.00. ,Wymagania
ogdlne” pkt. 3.

Sprzet stosowany do wytyczenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt. 4.

4.1. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami
transportu, w sposéb nie powodujacy negatywnego wptywu na ich wiasciwosci.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt. 5.
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5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z specyfikacjami na projektowanie
SP.30.30.00 i SP.30.40.00.

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
prawidtowej realizacji robot.

Roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaru przez Inzyniera Kontraktu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera Kontraktu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenia wszystkich punktéow pomiarowych i
ich oznaczen w czasie trwania robét.

Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdot nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca zgtosi prace do wiasciwego Powiatowego
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, a nastepnie pobierze dane
dotyczace osnowy geodezyjnej oraz granic nieruchomosci objetych inwestycja.
Wykonawca uzgodni z organem prowadzacym wiasciwy Osrodek Dokumentacji
Geodezyjnej i Kartograficznej sposdb odtworzenia zniszczonej badz uszkodzonej osnowy
geodezyjnej podlegajace ochronie prawnej, zlokalizowanej na obszarze prowadzonych
robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

5.2 Wyznaczenie punktow gtownych osi trasy drogowej i punktéow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaty, przy uzyciu palikdw drewnianych. W zaleznosci od charakterystyki terenu
odlegto$¢ pomiedzy punktami posrednimi na odcinkach prostych nie moze przekraczac
500m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegtosc¢
miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej nie powinna przekracza¢ 100m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonywaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. W przypadku braku
takich punktéw repery robocze nalezy =zatozy¢ przy uzyciu stupkéw betonowych
osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie i sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperdéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby s$redni btad niwelacji
po wyréwnaniu byt mniejszy od 10mm/km stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do
reperow panstwowych.

Repery robocze powinny mie¢ dodatkowe oznaczenie okreslajagce nazwe repera i jego
rzedna.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie
realizacji Robot, w okresie gwarancji i rekojmi. Osnowe realizacyjng nalezy aktualizowac
nie rzadziej niz:
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- w trakcie trwania Robdt - co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia
ktéregokolwiek punktu osnowy poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy
uznaje sie réwniez uzasadniong obawe Wykonawcy lub Inzyniera, ze takie
naruszenie nastapito,

- w okresie gwarancji - wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 3
miesigce,

- w okresie rekojmi — wedtug wskazan Inzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub
konieczno$¢ czestszej aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych
w niniejszej STWIORB nie moze powodowac roszczen Wykonawcy o dodatkowg zaptate.

5.3. Wytycznie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykonac¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowg, przy
wykorzystaniu sieci panstwowej (rowniez ASG) oraz w razie potrzeby zatozong przez
Wykonawce osnowe realizacyjna.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla projektowanej drogi ekspresowej oraz 5
cm dla pozostatych drég objetych opracowaniem. Rzedne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy¢ z dokfadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych
w Dokumentacji Projektowej.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypoéw
i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robodt), zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1
metr oraz wykopdéw gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta, co
najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Rzedne niwelety punktdéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 5mm w stosunku
do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

Na odcinkach, na ktérych wystepuja fuki pionowe odlegtosci pomiedzy krzywymi powinny
by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odlegto$é pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego
punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5
mm.

Dla sprawdzenia prawidtowosci pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpowniki
wskazujace pochylenie skarp. Skarpowniki nalezy ustawia¢ w odlegtosciach uzgodnionych
z Inzynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypdéw, wykopdéw
i konstrukcji nawierzchni o ksztatcie zgodnym z Dokumentacjgq Projektowa.
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5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do pomiaréw kontrolnych)

Na etapie odtworzenia trasy, nalezy wyznaczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie (na czas
prowadzenia robdt) punkty przekrojow poprzecznych, co 20 m w celu dokonywania
pomiarow rzednych (w przekroju poprzecznym jezdni) na etapie n/w robot tj.:

- pomiar stanu istniejgcego nawierzchni,

- pomiar stanu po frezowaniu warstw bitumicznych,

- pomiar rzednych koryta pod nowg konstrukcje nawierzchni,

- pomiar rzednych po wykonaniu kazdej nowej warstwy nawierzchni,
- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza

Ilos¢ punktéw w przekroju poprzecznym okresla Inzynier.

5.6. Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granice robdét wraz z odtworzeniem
wysokosciowym moze by¢ wykonane tylko przez uprawnione do tego rodzaju prac
jednostki geodezyjne. Projekt osnowy nalezy uzgodni¢ z Osrodkiem Dokumentaciji
Geodezyjnej i Kartografii. Prace zwigzane z przeniesieniem osnowy geodezyjnej wraz
z odtworzeniem wysokosciowym prowadzi¢ pod nadzorem i w uzgodnieniu z ODGIK,
a termin wykonania prac uzgodnic¢ z Inzynierem i O$rodkiem DGiK.

5.7. Wyznaczenie granic pasa drogowego

Stabilizacje granica pasa drogowego nalezy wykonaé¢ zgodnie ze specyfikacja na
projektowanie SP.30.30.00.

5.8. Materialy dla Zamawiajacego

Wykonawca przekaze Zamawiajacemu dokumentacje zwigzang z wznowieniem granic
pasa drogowego zgodnie ze specyfikacjg na projektowanie SP.30.30.00.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robét podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt. 6.
6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w Rozporzadzeniu
[3.1]

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych

Sprawdzenie wyznaczenia trasy drogi

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm.

Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku
do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac¢ z taka doktadnoscig, aby $redni btad niwelacji
po wyrownaniu byt mniejszy od 10 mm/km stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do
reperow panstwowych.
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Sprawdzenie wyznaczenia obiektu inzynierskiego

Doktadnos$¢ wyznaczenia osi podtuznej i osi podpér £1 cm.

Dokfadno$¢ wyznaczenia rzednych do +0,5 cm w stosunku do rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru Robdét podano w STWiIiORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa odtworzenia trasy jest kilometr.
8. ODBIORU ROBOT

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt. 8.

8.1. Sposé6b odbioru robot

Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw
i dziennikow pomiaréw geodezyjnych Ilub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przektada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej - roboty pomiarowe

Cena jednostki obmiarowej wykonanych prac w ramach odtworzenia trasy i punktéow
wysokosciowych na trasie gtownej i drogach dojazdowych wraz z wszelkimi obiektami
ujetych w tym zadaniu obejmuje:

- sktadniki cenowe podane w STWIORB D-M.00.00.00 pkt. 9.1,

- geodezyjne sprawdzenie zakresu robdét wykonanych przez poprzedniego
wykonawce wraz z opracowaniem szczegdtowej inwentaryzacji,

- wyznaczenie granic pasa drogowego,

- zatozenie i utrzymanie realizacyjnej osnowy geodezyjnej,

- wyznaczenie punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie punktéw roboczego pikietazu tras,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem,

oznakowanie ufatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie w okresie
realizacji,

- wyznaczenie przekrojéow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do pomiaréw kontrolnych),
- inwentaryzacja robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
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- przeniesienie istniejacych punktéw osnowy geodezyjnej poza granice pasa
drogowego wraz z odtworzeniem wysokosciowym, obliczeniem wspdtrzednych i
opracowaniem kameralnym osnowy geodezyjnej,

- wyznaczenie i uzgodnienie z witascicielami nieruchomosci zjazdéw do przylegtych
nieruchomosci,

- koszty ewentualnego odtworzenia istniejacej osnowy geodezyjnej zniszczonej w
wyniku dziatan Wykonawcy,

- wyznaczenie punktow granicznych pasa drogowego w terenie,

- trwate zastabilizowanie w terenie punktow granicznych oraz sSwiadkéw pasa
drogowego,

- wykonanie mapy z potozeniem punktéw granicznych oraz opracowanie
zestawienie z wykonanej stabilizacji w wersji elektronicznej,

- koszty osrodkéw geodezyjnych wynikajacych z obowigzujacych przepisow,

- przeniesienie punktéw panstwowej osnowy geodezyjnej poza granice pasa robot,

- wykonanie operatu technicznego dla pasa drogowego.
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